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Dette dokument beskriver hvor-
dan man bruger WinTank-
programmet. 
 
Udarbejdet af Hossein Gohari den 
29. marts 2005 Teknologisk Insti-
tut – Energi i bygninger. 
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Introduktion til WinTank 
WinTank er et Windows-baseret program, som oprindeligt er opbygget i en DOS-version i 
1996. Programmet har til formål at beregne den aktuelle situation for en varmtvandsbehol-
der med indbygget spiral ud fra nominel katalogværdi. Ydermere kan den aktuelle situation 
beregnes, hvis man kender A- eller B-værdien som målt på Teknologisk Institut for en ak-
tuel varmtvandsbeholder med indbygget spiral. 
WinTank-programmet har efter konverteringen fra DOS til Windows fået flere indbyggede 
faciliteter, som gør det nemmere for brugeren at vælge en bestemt beregningsmodel. 
Desuden er der lagt en hjælpefunktion ind, som oplyser beregningsmodellen i program-
met.  

Programmeringssprog 
WinTank-programmet er opbygget i Delphi version 4.0 fra Borland, som er en videre op-
bygning på Pascal-sproget.  
 

Programmering / opbygning 
Programmet er delt op i 2 hovedformer (grænsesnit) og 12 delformer, hvorfra man kommer 
videre til yderligere former til beregning og rapportudskrivning samt til at gemme og hente 
filer. 

1. RegisterForm 
Er den første form man møder ved opstart. Her kontrolleres det om man har licens til 
WinTank. Hvis ikke bedes man sende en e-mail til Søren Iversen 
(soren.iversen@teknologisk.dk) for at få tilsendt en registreringsfil (WinTankDll.dll), 
som skal gemmes i samme mappe, hvorfra WinTank-programmet afvikles.  
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2. HovedmenuForm 
Når programmet er registreret kommer man videre til hovedmenuformen, som giver 
adgang til beregningsformerne. 
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3. FirmaForm 
I denne form indtastes firmaoplysninger m.m., som kan gemmes til eller hentes fra 
harddisken. Oplysningerne herfra kommer på den udskrevne rapport uanset hvilken 
beregningsmodel man vælger. 
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4. BeholderBeregningsForm 
Her er det muligt at vælge en bestem beregningsmodel. 
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5. Form for (A,B og spiraldimension kendes) 
I denne beregningsmodel kender man A- og B-værdierne fra målinger på Teknologisk 
Institut samt spiraldimensionen fra tilhørende fabrikantkatalog. Man indtaster herefter 
et bestemt driftspunkt. Resultaterne vises nederst på siden.  
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6. Form for (Alene A, B kendes) 
I denne beregningsmodel kendes alene A- og B-værdierne fra en måling på Teknolo-
gisk Institut, hvorefter man indtaster et driftspunkt i programmet. Resultaterne vises 
nederst på siden. 
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7. Form for (B/A, spiralens dimension og nominelle data kendes) 
I denne beregningsmodel kendes B over A-værdien fra en måling på Teknologisk Insti-
tut, spiralens dimension og nominelle data fra fabrikantkataloget, hvorefter man indta-
ster nominelle data, som er kendt og et driftspunkt, som er målt i programmet. Resulta-
terne vises nederst på siden. 
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8. Form for (B/A og nominelle data kendes) 
I denne beregningsmodel kendes B over A-værdien fra en måling på Teknologisk Insti-
tut og nominelle data fra fabrikantkataloget, hvorefter man indtaster nominelle data, 
som er kendt og et driftspunkt, som er målt i programmet. Resultaterne vises nederst 
på siden. 
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9. Form for (spiralens dimension og nominelle data kendes) 
I denne beregningsmodel kendes spiralens dimension og nominelle data fra fabrikant-
kataloget, hvorefter man indtaster nominelle data, som er kendt og et driftspunkt, som 
er målt i programmet. Resultaterne vises nederst på siden. 

 

 
 


