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Sammendrag
Baggrund I projektet 'IKT-baseret overvagning af dyrevelfserd pa slagte-

riet’ skal veerdien af videoovervagning til dokumentation af dy-
revelfaerd vurderes. Dette ggres ud fra viden om, hvilke han-
delser det vil vaere interessant at analysere pa videooptagelser
kombineret med kortlaegning af, hvordan en analyse vil kunne
automatiseres. Endvidere suppleres med andre relevante auto-
matiserbare muligheder for registrering af dyrevelfaerdspara-
metre i stedet for video, hvor dette er oplagt.

Videooverv8gning Grisene bevaeger sig pa folgende steder i kaeden fra udlevering
til stikning: udlevering, afleesning, drivning til bedgvelse. P&
disse tidspunkter kan videooptagelser analyseres for hastighe-
der, der afviger fra normalt, hvilket vil kunne reflektere, om
grisene falder, vender eller stopper. Grad af drivning kan ikke
vurderes pa video. Under udlevering vil lydforhold og indretning
reducere muligheden for optagelser. Under drivning kan tryk
mod l&ger anvendes til vurdering af, i hvor hgj grad slagtesvi-
nene gar frivilligt frem.

Under transport vil lav lofthgjde besveerligggre optagelse af vi-
deo.

Under opstaldning og i bedgvelseskammeret er det muligt at
automatisere videoanalyserne, sa fravaer af aktivitet kan detek-
teres. Dette vil give mulighed for at detektere tid til ro, hvor
ofte der er uro i stalden samt bedgvelseskvalitet.

Endvidere vil det veere muligt at vurdere stiksdrets placering,
men ikke hvorvidt der er stukket skaevt.

Konklusion Det kan konkluderes, at det er muligt at automatisere analyse
af videoovervagning isaer under aflaesning, i stalden og under
bedgvelse samt af stiksarets placering.



Heendelser af betydning
for dyrevelfeerd

Baggrund

I projektet 'IKT-baseret overvdgning af dyrevelfaerd pa slagte-

riet’ skal veerdien af videoovervagning til dokumentation af dy-
revelfaerd vurderes. Kaeden fra udlevering til bedgvelse er med-
taget i neervaerende notat.

Vurderingen tager udgangspunkt i de to gennemfgrte ph.d.-
projekter: Dokumentation af dyrevelfeerd pa slagtedagen (er-
hvervs-ph.d., DMRI, henvises til som ph.d. 1) samt Monitoring
animal well-being, (DTU-ph.d., medfinansieret af DMRI, henvi-
ses til som ph.d. 2) samt projektet ‘Reduktion af punktformige
muskelblgdninger’. For hver fase pa slagtedagen udpeges de
haendelser, der gnskes vurderet pd video med henblik pd at va-
lidere dyrevelfeerd (pa baggrund af ph.d. 1). Endvidere belyses
de praktiske forhold samt mulighederne for at automatisere
analysen af videoerne (pa baggrund af ph.d. 2-litteraturen).

Analyse af videoerne kan anvendes pa to mader:

e Som en online-metode, der giver en alarm, hvis forhold er
uden for en defineret ramme. P3 dette grundlag kan forhol-
dene &ndres med det samme.

e Som en retrospektiv dokumentation af, hvordan dyrevelfaer-
den har vaeret i en given situation. Dersom der er flere pa
hinanden fglgende negative haendelser eller pa anden made
et mgnster i, hvorndr de forekommer, er det muligt fremad-
rettet at aendre relevante forhold for at forbedre dyrevelfeer-
den.

En vaesentlig forskel pd de to anvendelser er kravet om bereg-
ningshastighed, dvs. hvor hurtigt der skal vaere et svar pa ana-
lysen af videoen.

For begge metoder vil der blive malt pa flokniveau, dvs. at det
ikke er det enkelte genkendelige dyrs velfzerd, der males, men
forekomst af haendelser pa flokniveau.

Udlevering
Under udlevering er fglgende faktorer relevante i vurdering af
dyrevelfeerd:

Grisene stopper (kan veere en fglge af uhensigtsmaessig indret-
ning)

Grisene vender (som ovenfor)

Grisene falder

Grad af drivning



Forhold af betydning

Vurdering af mulighe-
derne for automatise-
ring af videoanalyse

Heendelser af betydning
for dyrevelfaerd

Forhold af betydning

Vurdering af mulighe-
derne for automatise-
ring af videoanalyse

Udleveringsforholdene er ofte indrettet, sa det ikke kan lade sig
gore at overvdge hele vejen med et enkelt kamera, da grisene
typisk skal rundt om hjgrner.

Det vil ofte vaere mgrkt ved udlevering, hvilket vil stille krav til
kameraet for at opna acceptabel billedkvalitet. Evt. vil termoka-
meraer eller 3D-kameraer vaere anvendelige.

Af koretekniske arsager er der i dag allerede kamera pa vog-

nene. Disse anvendes til at skabe oversigt for chauffgren, nar
vognen bakker. Der optages ikke under laesning, og optagel-

serne kan ikke gemmes. Umiddelbart er kameraerne ikke an-
vendelige til automatiseret dataanalyse, hvorfor andre kame-
raer vil vaere ngdvendige.

Det er muligt at udvikle en algoritme, der kan analysere grise-
nes bevaegelsesmgnster, dvs. om de gar hurtigere end gen-
nemsnittet eller star stille (ph.d. 2). Herved vil afvigende be-
vaegelsesmgnstre som fglge af ‘stop’, ‘'vend’ og ‘fald’ kunne re-
gistreres, men de forskellige haendelser kan ikke adskilles. Det
vil kreeve en visuel inspektion af videoerne at vurdere arsagen
til det afvigende bevaegelsesmgnster.

Det er ikke umiddelbart muligt at automatisere en vurdering af
grad af drivning ud fra video under udlevering.

Transport
Under transport er fglgende faktorer relevante for vurdering af
dyrevelfeerd:

Grisene falder

Tid til grisene laegger sig (se opstaldning)
Grisenes positurskift

Aggressioner

Der er lavt til loftet, sa det er svaert at videofilme under trans-
porten.

Det vurderes ikke muligt at anvende video til at dokumentere
dyrevelfeerd under transport, da det med den nuvaerende loft-
hgjde vil vaere sveert at fa videooptagelser, der daekker hele
vognomradet.
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Aflaesning
Under aflaesning er fglgende faktorer relevante i vurdering af
dyrevelfeerd:

Grisene stopper (kan vaere fglge af uhensigtsmaessig indretning)
Grisene vender (som ovenfor)

Grisene falder

Grad af drivning

I dag foretager en dyrlaege manuel overvagning af aflaesningen,
ligesom der i dag optages video med henblik p& at kunne doku-
mentere antal leverede svin, hvis der efterfglgende opstar tvivl.

Lysforholdene er vaesentlige for en optimal optagelse. Isaer di-
rekte sollys vil give udfordringer.

Som ved udlevering er det muligt at udvikle en algoritme, der
kan analysere grisenes bevaegelsesmgnster, dvs. om de gar
hurtigere end gennemsnittet eller star stille (ph.d. 2). Herved
vil afvigende bevaegelsesmgnstre som fglge af ‘stop’, ‘vend’ og
'fald’ kunne registreres, men ikke adskilles. Det vil kraeve ma-
nuel visuel inspektion af videoerne at vurdere arsagen til det
afvigende bevaegelsesmgnster.

Opstaldning
Under opstaldning er fglgende faktorer relevante for vurdering
af dyrevelfaerd:

Tid til grisene laegger sig

Grisenes positurskift

Aggressioner

Grad af drivning, nar grisene forlader foldene

Hvis hele foldomradet skal overvages, skal der vaere et kamera
over hver fold. Alternativt kan der foretages en overvagning af
udvalgte folde. I sd fald kan kameraerne placeres taettest pa
drivgangen, da det er her, der er flest positurskift jeevnfgr un-
dersggelserne i ph.d. 1.

Det vil vaere muligt at kvantificere graden af uro ud fra video-
optagelser, hvor grisenes beveegelsesmgnster kortlaegges med
hastighedsvektorer, der viser afvigelsen fra ro-situationen.
Denne type analyse benyttes ofte ved optagelser fra CCTV-
overvagningskameraer i bygninger og i gadebilledet, hvor
uventet aktivitet registreres med efterfglgende mulighed for re-
aktion.
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Det vil ikke umiddelbart vaere muligt at differentiere mellem
positurskift, aggressioner og lign.

Det kan veere en fordel at anvende et dybdekamera, der kan
optage den tredimensionelle fordeling af grisene. Hermed vil
man sandsynligvis kunne lokalisere grise, der saetter sig.

Grad af drivning ud af foldene kan ikke automatisk bedgmmes
ved videoovervagning.

Drivning til bedgvelse
Under drivning til bedgvelse er fglgende faktorer relevante i
vurdering af dyrevelfzerd:

Grisene stopper

Grisene vender

Grisene falder

Grisene bliver skubbet af 1dgen

Grisene skubbes eller springer oven pa hinanden, hvorved der
bliver overlap mellem dem.

Der skal vaere et kamera monteret pa hver I&ge eller alternativt
pa udvalgte I3ger. I sidstnaevnte tilfaelde skal kamera monteres
pa 18ge teettest pa bedgveren, da det er her, 13gerne kgrer
staerkest, og sandsynligheden for en uhensigtsmaessig haen-
delse er stgrst.

Det vil vaere muligt at vurdere gruppens gennemsnitlige af-
stand fra 18gen pa video. En lang afstand er tegn p3, at grisene
ikke rammes af I3gen.

Med et dybdekamera vil det vaere muligt at male hgjden pa
flokken. Defineres en standard, stdende gris, vil en lavere
hgjde indikere, at grisen er faldet, mens en hgjere hgjde vil in-
dikere overlap. Denne kameratype kan ogsa afprgves i udleve-
ring og aflaesning, men skiftende lysforhold (sollys) er ogsa en
udfordring for dybdekameraer.

Videoovervagning kan med fordel kombineres med eller erstat-
tes af overvagning af I3getryk og -hastighed, samt synkronise-
ring af I3gerne i forhold til hinanden. Det forudsaetter dog en
dokumentation for korrelation med faktiske handelser, f.eks.
en sammenhang mellem pres pa lagen og faktiske haendelser
blandt grisene.
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Bedgvelse
I forbindelse med bedgvelse er fglgende faktorer relevante for
vurdering af dyrevelfzerd:

Grisene gisper

Aversiv adfzerd (bakker)
Grad af eksitation
Bedgvelsesdybde og varighed

Det vil kraeve lys i bedgvelsesanlaegget at overvdge selve bedg-
velsen.

Umiddelbart er det ikke realistisk at automatisere vurderingen
af videoerne under bedgvelse med henblik pd at kvantificere
graden af gisp, aversiv adfzerd eller grad af ekscitation.

Vurdering af bedgvelseskvalitet er derimod potentielt muligt.
Her vil et kamera placeret i naestsidste og sidste position kunne
vurdere graden af uro. Her vil det veere en fordel at kombinere
med stroboskoplys. Den automatiske dataanalyse vil herefter
veere forskellen i antal pixels pa to billeder taget lige efter hin-
anden. Hvis de to fotos er naesten ens, vil antallet af pixels i
differensbilledet, som er forskellig fra nul, vaere meget lavt,
hvilket betyder, at der er ringe eller ingen bevaegelse i grup-
pen, og det ma formodes at vaere et udtryk for, at dyrene er
bedgvet. Dette mal skal dog valideres i forhold til andre tegn pa
bedgvelseskvalitet, fgr det kan anvendes alene. Dersom det
kobles med en alarm, vil staldpersonalet vide, at alle grise i en
given gondol ikke ngdvendigvis er bedgvet dybt nok, og derfor
malrettet igangsaette kontrol og evt. anvendelse af boltpistol
samt korrigerende handlinger som ggning af CO2-eksponering
for de efterfglgende svin.

Alternativt er det potentielt muligt at vurdere bedgvelseskvali-
teten, nar slagtekroppen er ophaengt, men det vil kreeve kom-
bination med stimuli, der vil f& de grise, der er utilstraekkeligt
bedgvede, til at bevaege sig, f.eks. ved at de oversprgjtes med
varmt vand og overvages vha. vision. Umiddelbart vurderes
dette setup dog at vaere udfordrende savel udviklingsmaessigt
som ved anvendelse.
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Stikning
Efter stikning er fglgende vaesentligt at vurdere for at doku-
mentere dyrevelfaerd:

Blodafdrypning, herunder blodmangde
Korrekt placering af stiksar

Det gar hurtigt, og grisene skal vende rigtigt.

En korrekt placering af stiksaret er ikke ensbetydende med, at
stikning er sket i den korrekte vinkel.

Dersom stiksaret er placeret forkert, vil der ud over en dyrevel-
faerdsmaessig betydning ogsa vaere en gkonomisk betydning,
idet kgdet omkring stiksaret ma kasseres.

I dag males stikning ved VisStik, dvs. som en ja/nej vurdering
af, om grisen er stukket.

Stiksarets placering vil kunne males i forbindelse med VisStik
ved hjzelp af et termokamera eller senere pa slagtelinjen (pa
den rene gris) ved et almindeligt kamera. Det kraever, at grisen
fikseres, idet det er den relative placering af stiksaret, dvs. pla-
ceringen i forhold til forbenene, der gnskes malt.

En maling af stiksarets placering vil med fordel kunne forbedre
den automatiske opbrystning, idet denne robot tager udgangs-
punkt i stiksaret.

Placeringen af en evt. maling afhaenger af, hvorvidt systemet
skal bruges som dokumentation eller samtidig ogsa som en
alarm, der reagerer, hvis grisen ikke er stukket korrekt.

Eksisterende systemer

Arrowsight (https://www.arrowsight.com/pub-
lic/as/html/Food Beverage/overview.asp) tilbyder i dag video-
overvagning af dyrevelfeerd pa slagteriet pa baggrund af Tem-
ple Grandins score-system. P& deres hjemmeside gar de ikke i
detaljer om, hvordan dette foregar.

Der findes flere systemer malrettet overvagning af det offent-
lige rum, f.eks. pa gader. En sggning pa internettet gav fgl-
gende hits:

http://www.agentvi.com/20-Technology-56-What is Vi-
deo Analytics
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ftp://ftp.panasonic.com/videosurveillance/whitepaper/pana-
sonic _intelligent video technology whitepaper.pdf

Hjemmesiderne er forholdsvis generelle i beskrivelsen af, hvad
systemerne kan analysere for, f.eks. ‘en bestemt haendelse’.
Dog gar fglgende igen:

Bevaegelse
Placering i billedet
Ansigtsgenkendelse

Hvis der gnskes mere information, kraever det kontakt til firma-
erne.

Systemkrav

Systemet kan udvikles med henblik pa at give direkte feedback,
sa der kan reageres i den aktuelle situation, og forholdene kan
&ndres med det samme. Alternativt kan det udvikles med hen-
blik pa en retrospektiv dokumentation, der dels kan bruges til
at dokumentere et givent niveau af dyrevelfaerd over for kun-
der eller andre interessenter, dels kan kombineres med opgg-
relse af haendelsesforlgb for at undersgge, hvorvidt specifikke
haendelser optraeder i gget omfang f.eks. pd udvalgte tidspunk-
ter, hos specifikke vognmaend eller i specielle folde. Samtidig
vil det vaere muligt for en koncern at sammenligne dyrevel-
faerdsniveauet pa forskellige slagterier.

En beslutning om, hvilken type af system der skal udvikles, for-
udseetter en dialog med aftagerne.

Dersom det besluttes at udvikle systemerne, s de kan give di-
rekte feedback, vil der pa hvert enkelt sted i systemet blive til-
koblet en alarm, der lyder, hvis der er behov for korrigerende
handlinger. Det vil vaere relevant at anvende forskellige typer
alarm, afhaengig af hvor problemet er opstaet.

For begge typer overvagning vil data om haendelserne efterfgl-
gende skulle systematiseres og prasenteres for brugerne af sy-
stemet. Det vil vaere muligt at udvikle forskellige rapporttyper
afhaengig af kundebehov. Her vil det endvidere vaere optimalt
at indarbejde data i det IKT-system, der er ved at blive udviklet
i projektet ‘IKT-baseret overvagning af dyrevelfeerd pa slagte-
riet’.
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Krav til systemet

P&laesning

Aflaesning

Opstaldning

Drivning til bedovelse

Bedovelse

Stikning

@vrigt

Behov for computerka-
pacitet

Investeringsbehov

Nedenfor gives et overslag over udgifter til investeringer i hard-
ware til et system, der kan opsamle og handtere videodata pa
slagtedagen, og som omfatter hele kaeden fra udlevering til
stikning.

Der skal vaere et kamera installeret pa hver bil. Evt. kan det
nuvaerende kamera udnyttes. Endvidere skal der anvendes et
termokamera pga. darlige lysforhold. Prisen for et termoka-
mera er omkring 30.000 kr.

Ved aflaesning skal der vaere et kamera pr. afleesningsrampe.
Det skal veere et dybdekamera til ca. 1.200 kr. pr. stk. plus ud-
gifter til at indkapsle kameraet, s3 det bliver beskyttet. Kassen
til kameraet skal vaere gasteet, idet ammoniakdampe er gde-
laeggende for elektronikken. Indkapslingen antages at koste
maksimalt 2.000 kr. pr. kamera.

Ved opstaldning skal der vaere et kamera pr. foldrum, der skal
overvages. Det skal veere et dybdekamera til ca. 1.200 kr. pr.
stk. plus udgifter p& maksimalt 2.000 kr. pr. kamera til ind-
kapsling. Det kan veelges kun at registrere i det foldrum, der er
taettest pa drivgangen.

Her skal bruges et dybdekamera ved de sidste tre sektioner.
Dette koster ca. 1.200 kr. pr. kamera plus udgifter pd maksi-
malt 2.000 kr. pr. kamera til indkapsling.

Her vil vaere behov for 2 kameraer med indkapsling i alt 3.200
kr. samt lyssaetning.

Hvis stiksarets placering skal vurderes i forbindelse med stik-
ningen, vil det kreeve et termokamera til omkring 30.000 kr.

For at beskytte kameraerne mod snavs, der kan forstyrre bil-
ledoptagelsen, vil det vaere en fordel at udvikle en blaende, der
kan beskytte linsen, ndr der ikke optages. Hermed kan fore-
komsten af beskidte linser reduceres.

For hver sektion kraeves strgmfgring til hvert kamera og anden
kabelfgring (Ethernet) til serveren, som star for lagring af data
fra diverse kameraer samt beregning pa tilhgrende billeddata.
Serverne kan med fordel flyttes til central placering ved at be-
nytte et antal switch mellem sektionerne. Kravene til data-
maengden er bestemmende for placeringen af servere.



Samlet investeringsbe-
hov i hardware

Ved brug af 3D-kameraet Kinect V2 kraeves et separat cpu-
board pr. kamera. Disse kan med fordel benytte en mindre
single-board computer, men det er ikke klart, om denne Igsning

er mulig.

Placering Behov I alt kr.

Laesning 1 termokamera 30.000

Aflaesning 1 dybdekamera 3.200
med indkapsling

Fold 1 dybdekamera 22.000
med indkapsling pr.
foldrum,
10 foldrum

Drivgang 3 dybdekameraer 6.600
med indkapsling

Stikning 1 termokamera 30.000

Pc-udstyr m.m. pr. server 15.000
pr. switch 2000
pr. single-board pc 500

Strgm og kabel
(Ethernet) fgring
inkl. ophaeng

100 kr. pr. meter
(geet)

I alt kr.

90.800

Behov for systemudvikling
Fglgende er et overslag over tidsforbrug i forbindelse med ud-
vikling af programmer, der kan analysere videoer pa slagteda-

gen automatisk.

Vurdering af bevaegelsesmgnstre (laesning, aflaesning, driv-
ning): 6 maneder pr. sted

Uro i stald: 6 maneder
Bedgvelsesovervagning: 8 maneder
Stikning: 4 maneder (enten i forbindelse med VisStik eller pa

den rene slagtekrop)

Hvert malested kraever en selvstaendig udvikling af software, da
der er forskellige forhold, der skal korrigeres for, f.eks. ved af-
laesning og i folden. Hvis man vaelger at implementere video-
overvagning flere af de naevnte steder i produktionen med ef-
terfglgende automatisk dataanalyse, vil det dog vaere muligt at
reducere det samlede tidsforbrug, da nogle af de udviklede red-
skaber (software) kan genbruges andre steder.
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Analyse af videoer

Videooverv8gningste-
der

Implementering

Generelt m3 det forventes, at de generelle visionanalysekom-
ponenter skal tilpasses den enkelte installation pa det enkelte
slagteri. Det vil vaere beskedent nogle steder, mens andre slag-
testeders udformning vil kraeve en betydelig tilpasning af bade
analyse og optageforhold. Omkostninger til denne individuelle
tilpasning er ikke estimeret, da det vil bero pa en saerskilt vur-
dering af de konkrete tilfaelde.

Diskussion

Anvendelse af automatisk analyse af videoovervagning til doku-
mentation af dyrevelfzerd er potentielt muligt. Det vil dels
kraeve installation af kameraer pa udvalgte steder til optagelse
af videoer, dels kraeve udvikling af dataanalyse til den efterfgl-
gende behandling af optagelserne.

Der kan anvendes to fremgangsmader til analyse af videoerne:
en post hoc-analyse og en realtime-analyse. Ved en post hoc-
analyse kan resultaterne isaer anvendes til dokumentation af
forholdene, hvilket der er krav om jaevnfgr aflivningsforordnin-
gen eller til fremadrettede korrigerende handlinger. En realtime
analyse, hvor en alarm g&r, ndr der opstar unormal adfzerd, vil
f.eks. veere relevant ved drivgangen, hvor der vil veere behov
for at korrigere 18gerne akut, eller under bedgvelse, hvor en
uacceptabel bedgvelseskvalitet kan opdages, og grisene bedg-
ves manuelt med boltpistol.

Den vaesentligste forskel p& de to metoder er krav til computer-
analysekapacitet. Det forventes, at video-/visionanalysen kan
foretages i real time pd gaengse computere med grafikkort. Det
vil sdledes vaere muligt at foretage analysen, s& uhensigtsmaes-
sigheder kan opdages i situationen. Disse data vil samles op,
saledes at der samtidig sker en dokumentation af forholdene,
hvorfor real time-analyse er at foretraekke.

Grisene bevaeger sig pa folgende steder i kaeden fra udlevering
til stikning: udlevering, aflaesning, drivning til bedgvelse. Pa
disse tidspunkter kan videooptagelser analyseres for hastighe-
der, der afviger fra det normale, hvilket vil kunne reflektere,
om grisene falder, vender eller stopper. Grad af drivning kan
ikke vurderes p& video. Under udlevering vil lydforhold og ind-
retning reducere muligheden for optagelser. Under drivning kan
tryk mod |8ger erstatte videoanalyser.

Under transport vil lav lofthgjde besvaerligggre optagelse af vi-
deo.
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Anvendelse af systemet

Under opstaldning og i bedgvelseskammeret er det muligt at
automatisere videoanalyserne, sa fravaer af aktivitet kan detek-
teres. Dette vil give mulighed for at detektere tid til ro, samt
hvor ofte der er uro i stalden samt bedgvelseskvalitet.

Endvidere vil det veere muligt at vurdere stiksarets placering,
men ikke hvorvidt der er stukket skaevt.

Et system med automatisk analyse af videoovervagning kan ses
som et supplement til det IKT-system, der er under udvikling,
hvor eksisterende data, og data af betydning for dyrevelfzerd,
der er lette at opsamle, opsamles og systematiseres med hen-
blik pa rapportering overfor savel kunder, slagteriet som land-
maendene. Fordelen ved at supplere med videoovervagning vil
veere, at det vil veere muligt at inddrage dyr-baserede malin-
ger, hvor de gvrige faktorer i hgjere grad er managementbase-
rede mal f.eks. laessetid og bedgvelsestid.

Veerdien af et system med videoovervagning vil for slagteriet
primaert veere i forhold til kundekrav. Det vil vaere en made
proaktivt at sikre et hgj dokumenteret niveau af dyrevelfaerd.
Endvidere vil det isaer for bedgvelseskvalitet veere en metode til
at opfylde krav om egenkontrol af denne. Samtidig vil en gene-
rel overvagning med korrigerende handlinger kunne gge dyre-
velfzerden og give en afledt forbedring af kgdkvalitet bade i re-
lation til svaerskader (primaert overvdgning af staldomradet),
muskelblgdninger (primaert overvdgning af bedgvelse) samt pH
og dryptab (primaert overvagning af drivgang). Overvagning af
stiksdrets placering kan endvidere give en direkte gkonomisk
vaerdi i form af mindre fraskaer, dersom forekomst af fejlstik-
ninger reduceres.

@vrige relevante projekter

I samarbejde mellem bl.a. AU og KU gennemfgres projektet
PigIT (http://pigit.ku.dk/). Dette projekt fokuserer i hgj grad pa
at koble sensorbaseret information til viden om produktivitet
m.m. med henblik pa bl.a. at opdage halebid og sygdomme tid-
ligt. Det er dog primaert andre sensorteknikker end video, der
anvendes.

Der er litteratur om halthed hos kyllinger, om forskellige ad-
faerdsmgnstre hos kreaturer, sger, slagtesvin og smagrise.
Umiddelbart er de dog ikke relevante for vores problemstilling,
da de f.eks. kraever et kamera, der kan optage billeder af en ko
med henblik pa at bedemme halthed, mens der pa et slagteri
ikke i samme omfang kan videooptages enkeltdyr.
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