Robotter

Robothastede abler

Der er mangel pa arbejdskraft i frugtplukkerfaget. Denne situation kan méske loses med en ableplukkende robot

Af Louise Skovhorg Just

Né&r man kan f& robotter til at svejse bi-
ler sammen, seette elektroniske kom-
ponenter pd printplader, male og me-
get mere, hvorfor kan man sa ikke kon-
struere en robot, der kan hoste aebler?
-Og svaret er, at det kan man for sa vidt
godt. Der er fremstillet nogle prototy-
per. De kan dog ikke konkurrere med
manuel plukning og har derfor ikke faet
nogen kommerciel succes. Men det
kan der geres noget ved, forteeller Bent
S. Bennedsen fra BSBiosystems, der er
tilknyttet et projekt under RoboCluster
om netop automatiseringen af frugt-
plukning, der gar under navnet: Auto-
matisk Frugtplukker.

RoboCluster har sammen med Keers-
bo Frugtplantage og Frugt & Grent
Rédgivningen opstartet projektet og
malet er at udvikle en robot, der bade
kan plukke abler af forste kvalitet og
samtidig sikre et tilpas stort udbytte
af hvert tree, sd robothgsten bliver
gkonomisk rentabel.

Baggrund

Abler og peerer til konsumentmar-
kedet hestes i dag ved handkraft for
at opna en hgj kvalitet af den hoste-
de frugt.

De danske avlere har imidlertid et gn-
ske om at automatisere plukningen -
dog uden at frugterne tager skade. Der
eksisterer maskiner pd markedetidag,
som kan ryste frugttreeer og opsamle
den nedfaldne frugt. Men der opstar
ofte stedskader péa frugten, og stilken
kan mangle. En »rystemaskine« er
derfor kun egnet til industrifrugt.
Udover en frugtplukkemaskine gnsker
avlerne ogsd, at lgsningen kan for-
héndssortere frugten efter sterrelse og
udtynde treeerne tidligt pa sesesonen.
Ved at forhdndssortere frugten for-
bedres salgsmulighederne. Lager-
handteringen simplificeres og hold-
barheden forbedres, da den sortere-
de frugt kan blive leengere i lagerets
beskyttende atmosfeere, indtil en gi-
ven sterrelse udtages til salg.

P4 samme made kan veeksten forbed-
res ved at udtynde treeerne tidligt pa
seesonen og udveelge de frugter, som
forventes at fa en optimal sterrelse.

Den automatiske frugtplukker
Formalet med den automatiske
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frugtplukker er at udvikle et meka-
nisk system, der kan méle sig med
manuel plukning - bade hvad angar
kapacitet og kvalitet.
Robotfrugtplukkeren skal bade ud-
tynde, plukke og sortere aebler og
peerer. En sddan maskine har poten-
tiale for at give en veesentlig reduk-
tion af frugtavlerens driftsudgifter.
Det visionaere mal for projektet er at
finde frem til metoder og teknikker,
der kan bidrage med trinvis forbed-
ringer af frugtavl.

Over det meste af Europa og i USA er
det et stigende problem at finde pluk-
kere. Og en robot, der effektivt kan he-
ste frugten, vil derfor veere et veesent-
ligt bidrag til at sikre adgangen til frisk
konsumfrugt af hej kvalitet, skriver
Bent S. Bennedsen i rapporten »Robot-
hest af aebler - muligheder, begraens-
ninger, forslag«, der netop er feerdig.

Udgifterne til plukning af eebler var
i 2004 opgjort til 25 procent af de
samlede driftsudgifter. Derudover
gik 24 procent til udtynding og be-

skeering og 34 procent til salg. Over
80 procent af udgifterne ved aeble-
avl er sdledes forbundet med hand-
tering af aebler og treeer.

Ikke to traeer er ens

Problemerne ved udviklingen af ro-

botter til frugthegst stammer, ifglge

Bent S. Bennedsen, fra det faktum,

at aebler og iseer treeerne, de vokser

pa, er biologisk materiale. Det vil

sige, at der ikke er to, som er ens.

Det medferer, at en robot til frugt-

hest ikke kan programmeres i forve-

jen - men skal indsamle og bearbej-
de information for hver bevaegelse.

Dertil kommer, at en robotarm be-

veeger sig langsommere og lidt min-

dre elegant end en menneskearm,
hvilket medferer, at hvert seble tager
leengere tid at plukke.

Derudover er fglgende tre problem-

stillinger ogsa veesentlige:

e Det billedbehandlingssystem, der
seetter robotten i stand til at »se« og
styre beveegelserne, kan ikke ned-
vendigvis fa gje pa alle aeblerne.

e Robotten kan ikke né aebler, der
sidder bag sterre grene.

e Iin del af de allerede plukkede aeb-
ler tabes pa jorden.

-Sa leenge disse forhindringer ikke er
lost, og sé leenge det er til at fa arbejds-
kraft, befinder vi os i en situation, hvor
det er bedre at benytte manuel pluk-
ning, forteeller Bent S. Bennedsen.

FEbler og robot skal tilpasses

For at komme disse problemstillin-
ger til livs arbejder projektet med
flere lasninger. De er alle baseret pa
den nyeste viden inden for robottek-
nologi - men inddrager samtidig bio-
logien omkring frugtproduktion.
-Filosofien er, at maskine og dyrk-
ningssystem afpasses efter hinan-
den. Derved kan man simplificere
processerne og sikre robotarmen let-
tere adgang til eeblerne, siger Bent S.
Bennedsen, der haber, at projektet
med den automatiske frugtplukker
resulterer i en robot, der vil veere et
reelt alternativ til manuel plukning.
Hvis detlykkes, vil robotten veere me-
get anvendelig kommercielt set.

Status pa projektet
Projektpartnerne gennemforte i
sommeren 2006 en videnscanning
omkring eksisterende frugtplukke-
maskiner samt en idegenererings-
workshop med omkring 250 ideer,
hvis resultater blev bearbejdet hen
over efteraret 2006.
Dernaest bestilte man en rapport fra
BSBioSystems, som Bens S. Ben-
nedsen har feerdiggjort.
Desuden er der blevet udvalgt et
koncept til en ny frugthester, og Ro-
boClusters videnscannere undersg-
ger pt. markedspotentialet for frugt-
plukkere pa verdensplan.
Sammen med Teknologisk Institut
har RoboCluster, Keersbo Frugtplan-
tage og BSBioSystems indsendt an-
spgning til Innovationsloven. Konsor-
tiet vil bygge en prototype baseret pa
et nyt plukkeprincip, som ifelge Bent
Bennedsen ikke tidligere er set.
Planen er at opbygge den ferste pro-
totype i robotlaboratoriet pa Syd-
dansk Universitet i efteraret 2007.
Erfaringerne med denne skal bruges
til at opbygge en forbedret udgave i
foraret 2008, som skal afpregves i en
frugtplantage i efterdret 2008.
Princippet forventes at kunne pa-
tenteres.
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