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Baggrund Myndighederne skaerper kravene til produktionsdyrs velfeerd, og forbru-
gerne eftersparger i stigende omfang god dyrevelfaerd. Et hgjt niveau af
dyrevelfaerd er i dag en ‘licence to operate’ og et vaesentligt element i en
baeredygtig fadevareproduktion; ikke mindst fordi en god behandling af
slagtedyrene giver feerre skader pa slagtekroppen og dermed mindre
madspild.
Slagtedagen er den dag i dyrenes liv, hvor de udseettes for flest miljgaen-
dringer, idet de flyttes, sammenblandes med andre dyr, handteres af
forskellige ukendte personer, transporteres, og endelig ledes de frem til
slagtning, bedavelse og aflivning.
Haj produktionshastighed kan gare det vanskeligere at overvage og for-
bedre dyrevelfaerden. Derfor vil automatiske metoder ofte kunne vaere
en del af lgsningen til at optimere forholdene.

Overordnet projektmdl At forbedre dyrevelfeerden pa slagtedagen med automatiske lgsninger
til gget dyrevelfeerd og bedre dokumentation heraf.

Mdigruppen Slagterierne.

Overvejelser i analyse- og Projektet viderefagrer SAF projektet "Kortleegning og standardisering af dy-

idé-fasen revelfcerd pd slagtedagen” AP2 — Udvikling af standard for dyrevelfeerd og
automatisering. | projektet er der frem til februar 2021 arbejdet med
forskellige cases om mulige automatiske lgsninger til dokumentation og
forbedring af dyrevelfeerd pa slagteriet. Der har veeret arbejdet med lgs-
ningskoncepter for fglgende cases:

e Overvagning af dyrevelfaerd ved aflaesning
e Automatisk kontrol af bedgvelseskvalitet
e Overvagning af uro under opstaldning

e Forbedringer i den automatiske drivgang
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Casene er efterfglgende vurderet pa baggrund af forskellige parametre
sa som:

e Betydning for dyrenes velfeerd

e Relevansift. opfyldelse af kunde- og lovgivningskrav

e Teknisk risiko

e Logsningens cost-benefit

e | hvilken grad eksisterende digital data/video kan udnyttes

Efterfolgende er det sammen med falgegruppen, bestaende af nggle-
personer fra slagterierne og branchen, besluttet udelukkende at ar-
bejde videre med forbedringer og overvagning i drivgangen. Herunder
samtidig at belyse den dyrevelfaerdsmaessige effekt af en mere rolig
handtering af dyr under drivning inkl. effekten pa bedavelsesforlgbet.
Den resterende del af rapporten omhandler sdledes udelukkende den
case, der vedrarer forbedringer i drivgangen.

| dag foregar drivning frem til bedgvelse mekanisk pa en stor andel af
danske slagterier. Styring i forbindelse med mekanisk fremfering af svin |
drivgangen kan veere udfordret, idet styringen af de sakaldte kare/hejse-
lager (KH) ikke altid fungerer optimalt af forskellige drsager. Hvis den
mekaniske drivgang (lagerne) ikke fungerer som tiltzenkt, kan det ske, at
grisene ikke gar frivilligt frem, og der skabes et uregelmaessigt flow i driv-
gangen, hvilket er uhensigtsmaessigt bade for dyrene og for produktio-
nen.

For at undersgge om det er muligt at andre styringen af drivgang, uden
at pavirke driftshastigheden, sa grisenes adfeerd i hgjere grad tilgode-
ses, blev der udarbejdet en simulering af en drivgang. Efterfalgende er
der gennemfart tests vha. simuleringen.

| kombination med en forbedret styring af drivgangen er det muligt at
inkorporere en intelligent styring af kare/hejseldger, sdledes at bevaegel-
sen af KH-lager automatisk labende justeres efter dyrenes bevaegelses-
manster.

Der er lavet en sammenligning mellem en simuleret drivgang med ind-
stillinger svarende til vaertslagteriets indstillinger og en simuleret driv-
gang med nye (dyrevelfaerdsmaessigt optimerede) indstillinger. Sam-
menligningen viser, at der er en mindre tidsbuffer i drivgangen med den
nye indstilling, men der er stadig en overkapacitet, og dermed vil det an-
tageligt kunne lade sig gare at kare systemet mere hensigtsmaessigt set
i forhold til dyrevelfeerd, uden at aendre produktionsflowet.

Der er sidelgbende gennemfart observationsundersggelser pa veerts-

slagteriet, som sandsynligger, at en eendring af indstillingerne vil skabe
et bedre flow og age dyrevelfaerden.
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Figur 1. Simulering af en drivgang. Pa billedet ses bade opstaldningsomradet,
drivgangen og bedaveren.

Udvikling af et system til automatisk styring af Idgerne i den mekaniske
drivgang er igangsat i 2021. Princippet er, at der er monteret kameraer
over drivgangen, og ud fra videooptagelser af grisenes position udvikles
algoritmer, der kan analysere grisenes bevaegelsesmgnstre under frem-
drivning fra fold til bedgvelse. Analysen tager udgangspunkt i automa-
tisk detektion af forskellige uhensigtsmaessige situationer, og denne in-
formation kombineres med andre registreringer fx lagetryk for at defi-
nere et objektivt mal for kvaliteten af fremdrivningen til bedavelse.

Algoritmerne skal kunne aflaese dyrenes bevaegelsesmeanstre, taelle dy-
rene samt vaere i stand til at falge lagerne. Pa baggrund af adfeerdsob-
servationer i drivgangen, samt erfaringer fra slagteriet, identificeres
sammenhange mellem dyrenes bevaegelse/adfaerd (fx sammenklump-
ning, hastighed og orientering) og uhensigtsmaessigt flow under drivnin-
gen. De situationer, hvor der er behov for, at lagernes hastighed tilpas-
ses til dyrenes adfeerd, afgranses og prioriteres.

Figur 2. Hastighedsbestemmelse og tracking af grise.
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Projektet er forleenget i 2022, og aktiviteterne tilpasses i det nye projekt,
der har seerligt fokus pa betydningen af skansom handtering af dyrene
pa slagtedagen for selve bedgvelsesforlgbet.

Under fremdrivning til bedavelse kan det ske, at grisene ikke gar frivilligt
frem, men skubbes. En skdnsom handtering af dyrene pa slagtedagen
er vigtig - primeert af hensyn til dyrevelfeerden, men ogsa for at sikre
produktkvalitet, arbejdsmiljg og effektive arbejdsgange.

En optimeret drivning vil give et vaerdilaft som folge af feerre skader pd
slagtekroppene, mindre stressede dyr (og dermed mindre dryptab i ka-
det) og mere effektive produktionsforlgb.

Slagterierne kan ogsa opleve problemer med punktformige muskelblad-
ninger, hvilket reducerer kadets veerdi. Arsagerne til punktblgdninger er
ikke systematisk klarlagt, men hypotesen er, at en optimering af inddriv-
ning og bedavelse vil mindske problemet. Derfor vil forekomsten af
punktformige muskelblgdninger potentielt kunne reduceres ved at opti-
mere drivningen.

Arbejdspakken er forleenget som en del af projektet Dyrevelfeerd pa
slagtedagen.

Trin 1 i arbejdspakken i 2022 er, at de resultater, der er fundet vha. si-
muleringen, testes i praksis. Dvs. indstillinger i drivgangen aendres pa et
veertsslagteri. Betydningen for dyrevelfeerd i drivgangen samt betydnin-
gen for bedgvelsesforlgbet undersgges.

Forelgbige resultater er praesenteret pa konference om Fremtidens fg-
devareproduktion under temaet Digitalisering, proceskontrol og energi-
effektive teknologier.
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